SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 05.03.16

POLACZENIE NOWEJ KONSTRUKCJI NAWIERZCHNI
Z. NAWIERZCHNIA ISTNIEJACA
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z potaczeniem nowej konstrukcji nawierzchni z nawierzchnig istniejaca W
zwigzku z przebudowa skrzyzowania ul. Wiatrakowej z ul. Nowodworska, Lenartowicza i Traugutta w
Bydgoszczy z wyznaczeniem kontrpasa rowerowego w ul. Wiatrakowej.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wszystkimi
czynno$ciami umozliwiajagcymi i majacymi na celu potaczenie nowej konstrukcji nawierzchni z nawierzchnia
istniejaca poprzez:

— ulozenie siatki zbrojeniowej wzmacniajacej nawierzchni¢ bitumiczng na styku istniejacej i nowej
konstrukcji

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia — konstrukcja sktadajaca si¢ z kilku warstw, stuzacych do przejmowania i rozktadania na
podioze obciazen od ruchu pojazdow.

1.4.2. Warstwa nawierzchni — element konstrukcji nawierzchni zbudowany z jednego materiatu.

1.4.3. Warstwa §cieralna — gorna warstwa nawierzchni bedaca w bezposrednim kontakcie z kotami pojazdow.
1.4.4. Warstwa wigzaca — warstwa nawierzchni mi¢gdzy warstwa $cieralng a podbudowa.

1.4.5. Podbudowa — gtéwny element konstrukcyjny nawierzchni, utozony w jednej lub kilku warstwach.

1.4.6. Polaczenie nowej i starej nawierzchni — sposob konstrukeji, taczacy nowg nawierzchni¢ z nawierzchnia
istniejagcg, majacy na celu zagwarantowanie tej samej nosnosci (trwatoSci zmeczeniowej) obu czgsdci i
zapobiegajacy wystapieniu na powierzchni jezdni poprzecznego peknigcia.

1.4.7. Kategoria ruchu — obcigzenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach obliczeniowych (100 kN)
wg ,,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych”, GDDP — IBDiM, Warszawa 1997.

1.4.8. Emulsja asfaltowa — emulsja, w ktorej fazg zdyspergowang jest asfalt, a fazg ciggla jest woda lub roztwor
wodny, o ile nie ustalono inacze;j.

1.4.9. Geosiatka - Siatka zbrojeniowa z widokien szklano- weglowych przesaczanych asfaltem — ptaski wyrdb
syntetyczny zbudowany z wigzek wtokien szklano- weglowych, utozonych wzdtuznie i poprzecznie tworzacych
oczka siatki. Siatka w weztach nie jest usztywniana przez co mozliwe jest przesuwanie poszczegdlnych wigzek
zbrojeniowych (w ograniczonym zakresie). Wigzki wiokien tworzacych siatk¢ w procesie produkcyjnym
przesaczane sg asfaltem. Siatka posiada na gornej powierzchni posypke z piasku a dolna powierzchnia pokryta
jest cienka folig zabezpieczajaca.

1.4.10. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1. Zgodnos¢ materiatdéw z dokumentacja projektowa
Materiaty do wykonania robot powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektoweyj.

2.2.2. Materialy do wykonania robot
Do wykonania powyzszych roboét nalezy stosowaé nastgpujace materiaty:
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- kationowe emulsje modyfikowane polimeroasfaltami C60 BP3 ZM

- siatke z wlokien szklanych i weglowych wstepnie przesaczang asfaltem z posypka z piasku kwarcowego
Ponadto przy konstruowaniu potfaczenia nowej i starej nawierzchni wystgpuja materiaty, z ktorych

zbudowana bedzie nowa nawierzchnia.

2.2.3. Geosiatka

Do wykonania robdt nalezy zastosowaé wyrdb zlozony z siatki szklanej wstepnie przesaczanej asfaltem
z posypka z piasku kwarcowego. Szczegotowe wymagania dotyczace siatki podano w tablicy 1. Siatka powinna
posiadac¢ aprobate techniczng IBDiM lub by¢ produkowana zgodnie z wymaganiami Normy PN-EN 15381.

Tablica 1 Wymagania dla siatki

Parametr Wartos¢
Materiat : - wszerz wtokno weglowe
- wzdluz widkno szklane
Wydtuzenie graniczne [%] - wszerz max. 1,5
- wzdhuz max. 3,0
Ilo$¢ wigzek widkna na 1 mb: - wszerz 51 +/-2
- wzdhuz 50 +/- 2
Wytrzymato$¢ na rozcigganie [kN/m] - wszerz min. 200
- wzdluz min. 120

W przypadku przesaczenia siatki polimeroasfaltem zawarto$¢ polimeréw w asfalcie nie moze przekracza¢ 10 %

2.2.4. Emulsja asfaltowa

Do wykonania warstwy Sczepnej na powierzchni, na ktorej ma by¢ ulozona siatka nalezy stosowac
emulsj¢ asfaltowa modyfikowana polimeroasfaltami o zawartosci asfaltu 60%. Dokumentacja projektowa
przewiduje zastosowanie emulsji C60 BP3 ZM.

2.2.5. Materialy wystepujace przy budowie nowej nawierzchni

Materialy wystepujace przy budowie nowej nawierzchni powinny by¢ zgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej i dostosowane do rodzaju warstw nawierzchni.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprz¢tu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazaé si¢ mozliwoscia

korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robét, jak:

—  pity do cigcia betonu asfaltowego,

—  frezarki do betonu asfaltowego,

—  miot pneumatyczny, sprezarka powietrza,

—  skrapiarka emulsji asfaltowe] z r¢cznie prowadzona lanca spryskujaca, ze zbiornikiem na lepiszcze,
—  sprzet pomocniczy, jak oskardy, fopaty, szczotki itp.

Zaleca sig, aby skrapiarka byla wyposazona w urzadzenia pomiarowo-kontrolne, pozwalajace na
sprawdzenie i regulowanie: temperatury, cisnienia, obrotow pompy dozujacej lepiszcze, predkosci poruszania si¢
skrapiarki oraz ilosci dozowanego lepiszcza. Skrapiarka powinna zapewnia¢ rozktadanie lepiszcza z tolerancja +
10% w stosunku do ilosci zalozonej. Zbiornik na lepiszcze powinien by¢ izolowany termicznie, tak aby byto
mozliwe zachowanie stalej temperatury lepiszcza.

Sprzet do budowy nowej nawierzchni powinien by¢ dostosowany do rodzaju warstw nawierzchni,
ustalonych w dokumentacji projektowej i odpowiednich SST.

Sprzet powinien odpowiada¢c wymaganiom okre§lonym w zatozeniach Zamawiajacego, SST,
instrukcjach producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
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4.2. Transport materialéw

Geosiatke nalezy transportowa¢ w rolkach owinigtych folia w celu zabezpieczenia jej przed
uszkodzeniem w czasie transportu i skladowania na budowie, a takze przed negatywnym dziataniem
ultrafioletowego promieniowania stonecznego. Rolki powinny byé przewozone w pozycji pionowej lub ulozone
poziomo, nie wigcej niz w trzech warstwach. Podczas transportu i sktadowania nalezy chroni¢ materiat przed
zawilgoceniem i zabrudzeniem. W czasie wyladowania ze $rodka transportu nie nalezy dopusci¢ do
porozrywania lub podziurawienia opakowania z folii.

Emulsja asfaltowa moze by¢ transportowana w cysternach, skrapiarkach, beczkach i innych
opakowaniach, pod warunkiem, ze nie beda korodowaty pod wpltywem emulsji i nie beda powodowaty jej
rozpadu. Cysterny powinny by¢ przedzielone przegrodami na komory o pojemnosci do 1 m®, ktére powinny mie¢
wykroje umozliwiajace przeptyw emulsji. Zbiorniki do przewozu emulsji powinny by¢ czyste i nie zawierac¢
resztek innych lepiszczy.

Transport materiatdw do budowy nowej nawierzchni powinien by¢ zgodny z ustaleniami dla catego
budowanego odcinka drogi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robédt
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Sposob wykonania robdt powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa.
Podstawowe czynnos$ci przy wykonywaniu robdt obejmuja:

roboty przygotowawcze,

rozbidrke starej nawierzchni,

utozenie nowych warstw lezacych ponizej geosiatki,

utozenie geosiatki

utozenie warstw lezacych na geosiatce

ewentualne roboty wykonczeniowe.

o ogkrwdhE

.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robdt nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub wskazan
Inspektora Nadzoru:
— ustali¢ lokalizacje robot, wyznaczy¢ oraz oznaczy¢ linig styku istniejacej nawierzchni i nowej konstrukeji,
— ew. przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdlowego wytyczenia robot oraz
ustalenia danych wysokosciowych,

5.4. Wykonanie podluznego powigzania starej i nowej nawierzchni

Starg nawierzchni¢ na przebudowywanym odcinku nalezy sfrezowa¢ zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowe;j , tj. na szerokosci nie mniejszej niz 0,75 m od styku nawierzchni nowej i istniejacej do
glebokosci utozenia warstwy wiazacej (10 cm), natomiast na pozostalej czgsci min. 0,30 m. na glebokosé
warstwy S$cieralnej (4 cm) Obok, zgodnie z dokumentacjg projektowa nalezy ulozy¢ warstwe podbudowy
mineralno bitumiczne;j. Na tak przygotowanym podiozu nalezy:

—  skropi¢ emulsjg asfaltows, wedtug pktu 2.2.4, pas szerokosci 1,7 + 2,0 m (okolo 0,2 + 0,5 m wigkszy niz
szerokos$¢ geosiatki, ktora ma by¢ utozona),

—  ulozy¢ geosiatke o szerokos$ci co najmniej 0,75 m po kazdej stronie potaczenia,

—  przykry¢ catos¢ fragmentu nawierzchni nad geosiatka nowa warstwa wiazaca uktadang zgodnie z
wymaganiami opisanymi w SST D — 05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego. Warstwa wigzaca i
wyréwnawcza wg PN-EN”

5.5. Wykonanie poprzecznego powiazania starej i nowej nawierzchni

5.5.1. Rozbiorka starej nawierzchni

Fragment istniejacej nawierzchni, od wyznaczonej linii styku nowej i starej nawierzchni, nalezy
rozebra¢ do glgbokosci przewidzianej dokumentacja projektowa, przy uzyciu r¢cznego sprzetu rozbiorkowego
lub frezarki.

Przy rozbiorce istniejacej nawierzchni nalezy wykona¢ stopnie w istniejagcej konstrukcji w celu
uzyskania prawidlowego wzmocnionego potaczenia nowych i starych warstw. Szeroko$¢ stopni powinna by¢ nie
mniejsza niz 1,5 grubosci wyzej potozonej warstwy, z wyjatkiem stopnia pod warstwa Scieralng, ktorego
szeroko$¢ powinna wynosic¢ 0,8 = 1,0 m.
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5.5.2. Ulozenie nowych warstw podbudowy i warstwy wiazacej

Do przygotowanych stopni na powierzchniach warstw nawierzchni nalezy doprowadzi¢ nowe warstwy
podbudowy i warstwe wigzaca. Stare powierzchnie warstw nalezy oczysci¢, a w przypadku konstrukcji
niezwigzanych nalezy je zagescic.

Wykonanie konstrukcji warstw nawierzchni powinno odpowiada¢ wymaganiom wlasciwych specyfikacji
technicznych, okreslonych w dokumentacji projektowe;.

5.5.3 Ulozenie geosiatki i warstwy Scieralnej

Na utozonej i zageszczonej warstwie wigzacej (np. z betonu asfaltowego) nalezy:
—  skropi¢ emulsjg asfaltows, wedlug pktu 2.2.4, pas szerokosci 1,7 + 2,0 m (okoto 0,2 + 0,5 m wigkszy niz
szerokos$¢ geosiatki, ktora ma by¢ utozona),
—  ulozy¢ geosiatke o szerokos$ci co najmniej 0,75 m po kazdej stronie polaczenia,
—  przykry¢ calo$¢ fragmentu nawierzchni nad geosiatka nowa warstwa Scieralng uktadang zgodnie z
wymaganiami opisanymi w SST D-05.03.13 ,Nawierzchnia z mieszanki mastyksowo-grysowej SMA wg
PN-EN”

Przy wyzej wymienionych czynno$ciach obowiazujg nastgpujace zalecenia:

— ukladanie geosiatki mozna prowadzi¢ wylacznie podczas suchej pogody; geosiatka nie moze by¢ mokra i
pozostawiona na noc bez przykrycia warstwg asfaltowa; temperatura powietrza powinna wynosi¢ co najmniej
+10°C,

— ilo§¢ lepiszcza do skropienia powinien poda¢ dostawca lub producent wyrobu (najczesciej 0,25 — 030 kg/m?
przy skropieniu emulsja, 0,15 — 0,20 kg/m? przy skropieniu lepiszczem asfaltowym na goraco)

— dobre zespolenie geosiatki z sgsiednimi warstwami nawierzchni uzyska si¢, gdy: podloze bedzie czyste, suche
(przed skropieniem), réwne (tak aby wyrob do niego przylegat),

— powierzchnia skrapiana emulsjg asfaltowa powinna by¢ czysta — wszelkie zanieczyszczenia gling, kruszywem
itp. powinny zosta¢ usunigte przed skropieniem,

— Siatke mozna rozktada¢ zaréwno rgcznie jak i maszynowo. Warstwe siatki mozemy rozktada¢ na calej
powierzchni wzmacnianego odcinka lub tez tylko na fragmentach powierzchni (nad rysami, nad szwami
roboczymi). W tym przypadku strefa zakotwienia siatki powinna wynosi¢ min 50 cm.

— Rozlozenie siatki moze nastgpi¢ dopiero po przeschnigciu warstwy skropienia, do takiego stopnia, aby byta
lekko klejaca sig, ale nie przywierata.

— Siatke uktada si¢ na podlozu z jednoczesnym podgrzewaniem. Podczas procesu rozktadania, mikrofolia od
spodu siatki ma by¢ catkowicie roztopiona, a powtoka bitumiczna siatki winna by¢ nagrzana. W przypadku
aplikacji recznej warstwe folii nalezy stopi¢ gazowym palnikiem rgcznym; w przypadku rozktadania
maszynowego warstwa ta jest topiona przez palniki zabudowane w urzadzeniu rozktadajacym. Palniki i
predkos¢ przejazdu maszyny nalezy tak regulowaé aby nie dopusci¢ do przegrzewania siatki (przypalania
powtoki z wydzielaniem dymu ).

— W przypadku rozktadania r¢cznego nalezy docisngé warstwe siatki poprzez przejazd lekkiego walca obficie
skrapianego. W przypadku rozkladania maszynowego nie jest to wymagane i w przypadku podiozy
frezowanych nie zalecane. Nie jest wymagane dodatkowe kotwienie siatki zbrojeniowej do podtoza.

— Docinanie siatki na zgdany wymiar zaréwno w kierunku podtuznym jak i poprzecznym moze si¢ odbywaé
przy wykorzystaniu zaréwno przyrzaddéw rgcznych jak i z wykorzystaniem mechanicznych urzadzen tnacych
(szlifierki katowe itp).

— Po roztozonej warstwie siatki przygotowanej do przykrycia warstwa bitumiczng nawierzchni moze odbywaé
si¢ ruch pojazdéw uzywanych do ukladania tej warstwy. Dopuszcza si¢ takze ogdlny ruch kotowy w
ograniczonym zakresie, zarowno co predkosci jak i tonazu pojazdow.

— Mieszanki mineralno — asfaltowe przykrywajace siatke powinny by¢ uktadane mechanicznie z zachowaniem
minimalnej grubosci 40 mm po zaggszczeniu.

— Siatka moze by¢ wbudowana bezposrednio pod warstwe §cieralng (na warstwie wigzacej), oraz pod warstwe
wigzacg (na warstwie wyrdwnawczej).

— Po ulozeniu na siatce nowej warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej, w celu zapewnienia zakladanej
trwalo$ci zmeczeniowej nawierzchni, zaleca si¢ wykonanie pomiaru potaczenie migdzywarstwowego np.
metoda Leutnera. Minimalna warto$¢ naprgzen $cinajacych na potgczeniu warstw nie moze by¢é mniejsza niz
1,0 MPa; zalecana warto§¢ minimalna 1,3 MPa — Informacje, Instrukcje - Zeszyt Nr-66” (IBDiM)

— Czesci geosiatki zanieczyszczone smarami i olejami nalezy wyciaé. Miejsca te nalezy powtornie skropi¢ wraz
z brzegiem otaczajacej geosiatki, a nastgpnic wklei¢ w nie prostokatng tate z geosiatki o wymiarach
zapewniajacych przykrycie wycigtego otworu z zaktadem okoto 0,10 m.

— Przed ulozeniem warstwy asfaltowej na ulozonej geosiatce nalezy naprawi¢ miejsca odklejone, fatdy i
rozdarcia geosiatki. Niedopuszczalne jest uktadanie warstwy geosiatki na pgknieciach o nieustabilizowanych
krawedziach.Roboty prowadzi si¢ wylacznie podczas suchej pogody. Geosiatka nie moze by¢ mokra,
rozktadana na mokrej powierzchni lub pozostawiona na noc bez przykrycia warstwa asfaltowg. Konieczne
jest zapewnienie prawidtowego przyklejenia geosiatki do podloza. Jesli uzyskanie tego nie jest mozliwe z
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jakiegokolwiek powodu (np. istniejg fale), to nalezy zrezygnowaé z zastosowanie tej technologii, bowiem
niewtasciwe jej wykonanie moze by¢ powodem zniszczenia nawierzchni (np. fale moga zniszczy¢ polaczenia
warstw).

— Powstale fale siatki mozna, za zgoda Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, zneutralizowa¢, posypujac siatke
mieszankg mineralno-asfaltowa drobnoziarnista, np. grubosci 5 mm, a nast¢pnie ostroznie ja ubijajac.

— Temperatura wykonawstwa robot jest limitowana dopuszczalng temperaturg robot asfaltowych. W przypadku
stosowania do nasycania i przyklejania geosiatki emulsji elastomeroasfaltowej kationowej lub
elastomeroasfaltu na gorgco, temperatura powietrza powinna by¢ nie nizsza niz 15°C, a temperatura
skrapianej nawierzchni powinna by¢ nie nizsza niz 10°C.

— Nie dopuszcza si¢ ruchu pojazdéw po rozlozonej geosiatce. Wyjatkowo moze odbywaé si¢ jedynie ruch
technologiczny. Wowczas pojazdy powinny porusza¢ si¢ z matg predkoscia, bez gwattownego
przyspieszania, hamowania i skrecania.

5.7. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i ST. Do robot
wykonczeniowych naleza prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robot do istniejacych warunkow
terenowych, takie jak:

— odtworzenie przeszkod czasowo usunigtych,
— niezbedne uzupehienia zniszczonej w czasie robot roslinnosci, np. zatrawienia,
— roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (np.
stwierdzenie o oznakowaniu materialu znakiem CE lub znakiem budowlanym B, certyfikat zgodnosci,
deklaracj¢ zgodnoSci, aprobate techniczng, ew. badania materialdéw wykonane przez dostawcow itp.),

— ew. wykona¢ wilasne badania wlasciwosci materiatow przeznaczonych do wykonania robét, okreslone przez
Inspektora Nadzoru,

— sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inspektorowi Nadzoru do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow, ktore nalezy wykona¢ w czasie robot podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaré6w w czasie robot

Lp. | Wyszczegolnienie badan i pomiaréw Cqu:;;EXOSC Wartosci dopuszczalne

1 | Lokalizacja i zgodno$¢ granic terenu 1lraz Wqg pktu 5 i dokumentacji
robot z dokumentacjg projektowg projektowej

2 Wyz_naczen!e linii styku starej i nowej 1 raz Linia prosta
nawierzchni

3 | Rozbiodrka starej nawierzchni Ocena ciagta Wg pktu 5.4
Ulozenie npwch warstw podbudowy i w. Wg pktu 5.5
warstwy wigzacej

5 Skropleme emulsjg asfaltowa podtoza w. Wg pktu 5.6
pod siatke
Utozenie siatki Jw. W(g pktu 5.6
Uioz_eme nowej warstwy $cieralnej w. Wg pktu 5.6
nawierzchni

8 | Wykonanie robot wykonczeniowych Ocena ciagta Wg pktu 5.7
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) utozonej siatki.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— oczyszczenie nawierzchni,
—  skropienie nawierzchni emulsjg asfaltowa,
—  ulozenie siatki.
Odbiodr tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
oraz niniejszej SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogbdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? utozenia siatki obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— dostarczenie materialow i sprzgtu,
— przygotowanie podtoza do utozenia siatki,
— rozebranie istniejacej nawierzchni,
— skropienie podtoza emulsja asfaltowa,
— ulozenie siatki,
— wykonanie wszystkich robot wedlug wymagan dokumentacji projektowej, ST i specyfikacji technicznej,
— oczyszczenie miejsca robot i uporzadkowanie terenu przyleglego,
— przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprzgtu.
Cena wykonania 1 m? ulozenia siatki nie obejmuje robot innych, np. wykonania warstw nowej
nawierzchni, ktore powinny by¢ ujete w innych pozycjach kosztorysowych.

9.3. Sposéb rozliczenia rob6t tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania robot okreslonych niniejszg SST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktore sa potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sa przekazywane
Zamawiajacemu i s3 usuwane po wykonaniu robot podstawowych,
— prace towarzyszace, ktore sa niezbedne do wykonania robdt podstawowych, niezaliczane do robot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogolne specyfikacje techniczne (OST)
1. D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne

10.2. Normy
2. PN-EN 1428 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie zawarto$ci wody w
emulsjach asfaltowych — Metoda destylacji azeotropowej
3. PN-EN 1429 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie pozostalo$ci na

sicie  emulsji  asfaltowych oraz trwalosci  podczas
magazynowania metoda pozostatosci na sicie
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4.  PN-EN 12846 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie czasu wyptywu
emuls;ji asfaltowych lepko$ciomierzem wyptywowym
5.  PN-EN 12847 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie sedymentacji

emulsji asfaltowych

6. PN-EN 13075-1 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Badanie rozpadu — Cze$¢ 1:
Oznaczanie indeksu rozpadu kationowych emulsji asfaltowych,
metoda z wypeliaczem mineralnym

10.3. Wymagania techniczne (rekomendowane przez Ministra Infrastruktury)
7. WT-3 Emulsje asfaltowe 2009. Kationowe emulsje asfaltowe na drogach publicznych
10.4. Inne dokumenty

8. Katalog wzmocnien i remontéw nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa 2001
9. Zalecenia stosowania geowyrobow w warstwach asfaltowych nawierzchni drogowych. Informacje —
instrukcje, zeszyt 66. IBDiM, Warszawa 2004
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